КОРСАР
1 ОПИС І РОБОТА КОМПЛЕКСУ


1.1 Призначення


1.1.1 Легкий переносний ракетний комплекс 216 (далі за текстом – комплекс) у разі стрільби:


1) виробом РК–3ОФ – призначений для ураження легкоброньованих об'єктів, споруд польового типу (ДОТ, ДЗОТ), завислих вертольотів і живої сили;


2) виробом РК–3К – призначений для ураження сучасних броньованих нерухомих і рухомих об'єктів, які мають комбіновану, рознесену або монолітну броню, у тому числі з динамічним захистом, а також завислих вертольотів;


3) виробом РК–3И – призначений для здобуття практичних навичок стрільби керованою ракетою.

Комплекс забезпечує проведення стрільби виробом: РК–3ОФ; РК–3К; РК–3И (далі по тексту – виріб) з пускової установки ПУ–3. Пуск виконується із  станка СПУ–3 (рисунок 1.1) або з упору (без використання станка СПУ–3, рисунок 1.2) з підготовлених і непідготовлених позицій. 

1.2 Умови експлуатації


1.2.1 Температура навколишнього середовища, ºС:

	– робоча
	від мінус 40 до +60

	– гранична підвищена
	+65

	– гранична понижена
	мінус 50



1.2.2 Атмосферний понижений

тиск, кПа (мм рт. ст.)
 70,1 (526)


1.2.3 Відносна вологість повітря

при температурі + 25 ºС, %, не більше
95
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Рисунок 1.1 – Комплекс 216 (з використанням станка СПУ–3)
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Рисунок 1.2 – Комплекс 216 (без використання станка СПУ–3)


1.3 Технічні характеристики


1.3.1 Дальність стрільби, м
від 100 до 2500


1.3.2 Комплекс має систему наведення ракети за лазерним променем і супровід цілі через оптичний приціл.


1.3.3 Тип бойової частини:
	1) виробу РК–3ОФ
	осколково–фугасна

	2) виробу РК–3К
	тандемна кумулятивна

	3) виробу РК–3И
	інертна



1.3.4 Час польоту керованої ракети

на дальність 2500 м, с, не більше
15

1.3.5 Час готовності комплексу до стрільби з моменту


подачі напруги живлення, с, не більше
10


1.3.6 Час безперервної роботи комплексу


без заміни акумуляторів


з проведенням шести пострілів, год
2


1.3.7 Призначений строк експлуатації комплексу, років
10


1.3.8 Призначений ресурс комплексу – 500 включень при загальному часі роботи не більше 250 год.


1.3.9 Масо-габаритні характеристики

	1.3.9.1 Маса, кг:

а) виробу РК–3ОФ
б) виробу РК–3
в) пускової установки ПУ–3

г) станка СПУ–3
д) ящика пакувального з виробом

е) ящика пакувального комплексу:

    – брутто

    – нетто
	15,4
15,9

10,0
7,5
33,0
49,0

24,0


	1.3.10.2 Габаритні розміри, мм:

а) виробу
б) пускової установки ПУ–3
в) станка СПУ–3
г) ящика пакувального виробу

д) ящика пакувального комплексу
	1180х139х168
600х300х290
240х250х875
1290х272х275

1060х545х450



1.4 Склад

1.4.1 До складу комплексу входять:


– пускова установка ПУ–3;


– станок СПУ–3;


– комплект інструмента і приладдя ИП–3;


– ящик пакувальний комплексу;


– виріб: РК–3ОФ; РК–3К; РК–3И 


1.5 Принцип роботи


1.5.1 Комплекс містить пристрої, які забезпечують його мобільність, автономну експлуатацію і діагностування вбудованою системою самоконтролю.

Наведення ракети: Р–3ОФ; Р–3К; Р–3И (далі за текстом – ракета) здійснюється методом телеорієнтування в лазерному промені. Супровід цілі здійснює навідник у ручному режимі, використовуючи прилад наведення ПН–КУ (далі за текстом – прилад наведення), який входить до складу пускової установки ПУ–3.


1.5.2 Система наведення функціонально складається з оптичного прицілу і лазерного каналу керування ракетою.


1.5.3 За допомогою оптичного прицілу навідник виконує пошук, виявлення, розпізнавання і супровід цілі.

1.5.4 Лазерний канал керування формує лазерний промінь, забезпечує його просторове кодування.


Лазерний і телевізійний канали з’юстовані між собою.


1.5.5 Пускова установка ПУ–3 видає команди керування комплексом. Інформаційне поле керування ракетою формується приладом наведення.


1.5.6 Система керування ракети здійснює виведення ракети в центр інформаційного променя і забезпечує подальше утримання ракети в цьому положенні до моменту ураження цілі.

1.5.7 Стрільбу вночі виконувати за умови видимості цілі в приціл, при підсвічуванні місцевості штатними військовими освітлювальними засобами. Випромінювач, який розташовано у задній частині ракети, формує випромінювання червоного кольору і дозволяє вести візуальний контроль за польотом ракети.


1.5.8 Пуск ракети здійснюється з пускової установки ПУ–3 натисканням на одну з двох кнопок «ПУСК/FIRE» на ПУ–3. У результаті видається команда на запуск бортового джерела живлення (батареї), після чого подається команда на запуск стартового двигуна і гіроскопа, а також  напруга постійного струму:


1) у ракеті Р–3ОФ – через блок керування спрацьовуванням БУС–3 (далі за текстом – блок БУС–3) на запобіжно-виконавчий механізм ПИМ–3–1;


2) у ракеті Р–3К – через блок зведення БВ–3 (далі за текстом – блок БВ–3) на запобіжно-виконавчі механізми ПИМ–3 і ПИМ–3–1 (далі за текстом –   ПИМ–3 і ПИМ–3–1).


1.5.9 Стартовий двигун СД–3 спрацьовує і виштовхує ракету із транспортно-пускового контейнера ТПК–3 (далі за текстом – контейнер) із заданою лінійною швидкістю.


Час від натискання кнопки «ПУСК/FIRE» до виходу ракети з контейнера становить не більше 2,2 с.


В момент старту від дії прискорення:


1) у ракеті Р–3ОФ – замикаються контакти ПИМ–3–1 і відбувається запуск механізму дальнього зведення в ПИМ–3–1;


2) у ракеті Р–3К – замикаються контакти ПИМ–3 попереднього модуля ПМ–3 і ПИМ–3–1 основного модуля ОМ–3, відбувається запуск механізмів дальнього зведення в ПИМ–3–1 і ПИМ–3.


Зведення ПИМ–3–1 і ПИМ–3 відбувається на відстані від 80 до 100 м від переднього зрізу контейнера.


1.5.10 По сигналу «СХОД» прилад наведення формує лазерний промінь. Приймач випромінювання ракети приймає випромінювання, послаблює світлові перешкоди.


Фотоприймальний пристрій ракети перетворює оптичне випромінювання в електричний сигнал.


1.5.11 Залежно від положення ракети в інформаційному полі лазерного випромінювання на виході фотоприймального пристрою формується послідовність електричних імпульсів. Тривалість сигналів кожної із частот визначає зміщення ракети відносно центру променя вправо-вліво, вгору-вниз. Блок керування, використовуючи сигнали гірокоординатора, перетворює сигнали керування з нерухомої системи координат у систему координат, пов'язану з ракетою, яка обертається, і видає сигнали керування електроприводу, який перетворює їх в кути відхилення рулів. Відхилення рулів зміщують ракету до центру поля випромінювання.


1.5.12 При попаданні в ціль:


1) ракетою Р–3ОФ – відбувається замикання відповідної пари контактів контактного датчика цілі КДЦ–3 залежно від значення виникаючого прискорення (типу перешкоди). Блок БУС–3, залежно від замикання відповідної пари контактів датчика КДЦ–3, видає сигнал на ПИМ–3–1 для його спрацьовування і підриву бойової частини Б–3ОФ "миттєво" або з  "затримкою";


2) ракетою Р–3К – відбувається замикання контактного пристрою і спрацьовування ПИМ–3 у попередньому модулі ПМ–3, який викликає підрив попереднього заряду. Замикання контактного пристрою приводить до запуску електронної схеми блоку БВ–3 для відліку часу затримки спрацьовування основного модуля ОМ–3. Через певний час затримки блок БВ–3 видає електричний імпульс, від якого відбувається спрацьовування ПИМ–3–1 модуля ОМ–3 і підрив заряду модуля ОМ–3.


2 ОПИС І РОБОТА СКЛАДОВИХ ЧАСТИН КОМПЛЕКСУ


2.1 Виріб

2.1.1 Призначення


Виріб (РК–3ОФ; РК–3К; РК–3И – ракета в контейнері) у складі комплексу призначений для застосування згідно з 1.1 цього документа.


Докладні відомості про виріб наведено в 7Х1.480.018 РЭ.

2.2 Пускова установка ПУ–3


2.2.1 Призначення


Пускова установка ПУ–3 (далі за текстом – ПУ–3) у складі комплексу призначена для:


–  розміщення виробу на рамі пусковій РП–3;


– забезпечення старту ракети з контейнера (формування команди ініціювання виробу);


– формування приладом наведення структурованого лазерного поля для керування виробом;


– супроводу цілі, яке здійснює навідник у ручному режимі, за зображенням, яке спостерігає через оптичний приціл.


2.2.2 Склад

ПУ–3 складається з:


– рами пускової РП–3;


– приладу наведення;


– модуля живлення МП–3 (1 шт.).


2.2.3 Технічні характеристики

	2.2.3.1 Неузгодженість осі нульових команд

 лазерного інформаційного поля і

 лінії візування прицільного

 телевізійного каналу

 при початковому і кінцевому положеннях

 панкратичного об'єктива, м, не більше
	0,5

	2.2.3.2 Напруга модуля живлення МП–3, В
	15±2

	2.2.3.3 Середня потужність споживання
 від модуля живлення МП–3, Вт, не більше
	60



2.2.4 Конструкція

2.2.4.1 ПУ–3 є основною частиною комплексу, на яку встановлюють один виріб.


2.2.4.2  ПУ–3 в зборі являє собою конструкцію, яка складається з:


– рами пускової РП–3 (далі за текстом – рама пускова) з корпусом,  на захисному каркасі якого встановлена кнопка «ПУСК/FIRE», що забезпечує пуск ракети. Всередині корпусу розміщена плата пуску ПП–3 і встановлено модуль живлення МП–3, що забезпечує живлення комплексу;

– приладу наведення;


– важеля, що фіксує виріб після розміщення його на ПУ–3;


– ручки пуску, на якій встановлені кнопка «ПУСК/FIRE», що забезпечує пуск ракети, і фіксатор, що забезпечує  поворот ручки пуску в положення пуск "заборонено/дозволено";

– опори, що забезпечує навіднику стійкість положення ПУ–3 під час стрільби без застосування станка СПУ–3;

– основи, що забезпечує кріплення ПУ–3 на станку СПУ–3.

Вузли кріплення ПУ–3 забезпечують установку заданого кута між оптичною віссю приладу наведення і поздовжньою віссю виробу у вертикальній площині.


2.2.4.3 На ПУ–3 розташовані органи керування і індикації, наведені в таблиці 2.1. Елементи індикації закриті світлозахисними пристроями.

Т а б л и ц я  2.1

	Позначення

органа керування, індикації
	Положення,стан
	Призначення

	Кнопка 

«ВВІМК/POWER»
	натиснута
	вмикання живлення комплексу

	
	віджата
	вимикання живлення комплексу

	Індикатор «ЖИВ/BATTERY»

(ряд світлодіодів)
	світиться


	живлення комплексу увімкнене.

Кількість  світлодіодів, що світяться, відображає рівень заряду модуля живлення МП–3*

	
	не світиться
	живлення комплексу вимкнене або
не подається у випадку розряду модуля живлення МП–3

	
	поперемін-не світіння
	формування інформаційного поля приладу наведення або ініціалізація комплексу при вмиканні

	Індикатор «ГОТОВ/READY»
	світиться

червоний
	ініціалізація комплексу або
здійснено пуск виробу** 

	
	блимає
червоний
	відсутній виріб на ПУ–3

	
	світиться

зелений
	комплекс готовий до пуску 

	
	блимає зелений
	немає готовності ПУ–3 

	Ручка пуску


	"пуск заборонено"
	пуск заблоковано – важіль ручки пуску на рамі пусковій ПУ–3 розташований
горизонтально, при увімкненому живленні індикатор «ГОТОВ/READY» блимає зеленим 

	
	"пуск дозволено"
	пуск можливий – важіль ручки пуску на рамі пусковій ПУ–3 розташований під нахилом, при увімкненому живленні інди-катор «ГОТОВ/READY» світиться зеленим 

	Кнопки*** «ПУСК/FIRE»
	натискання
на одну з них
	здійснює пуск ракети

	    *Коректний рівень заряду модуля живлення МП–3 відображується через       2–3 с після вмикання комплексу.

    **Спільне світіння з індикатором «ЖИВ/BATTERY», який знаходиться в стані поперемінного світіння світлодіодів, визначає, що пуск виробу здійснено  і прилад наведення формує інформаційне поле.
    *** Дві функціонально аналогічні кнопки, які встановлені на:

     –  ручці пуску ПУ–3;

     –  рамі пусковій ПУ–3




2.2.5 Модуль живлення МП–3


2.3.1 Призначення

Модуль живлення МП–3 (далі по тексту – МП–3) призначено для формування напруги живлення комплексу.


2.2.5.2 Технічні характеристики


2.2.5.2.1 Номінальна ємність батарей МП–3, А∙год, не менше
 5,0

2.2.5.2.2 Кількість циклів заряд/розряд, не менше
500


2.2.5.2.3 Ємність батарей МП–3 достатня для двох годин роботи і виконання шести пускових циклів, після чого батареї підлягають заряду зарядним пристроєм УЗУ–4.


2.2.5.2.4 При тривалому зберіганні для компенсації саморозряду батарей МП–3 їх необхідно заряджати не рідше одного разу на рік.


2.3 Прилад наведення ПН–КУ

2.3.1 Призначення


2.3.1.1 Прилад наведення призначений для:


– формування лазерного поля управління ракетою;
– пошуку, виявлення, розпізнавання цілі і наведення на ціль.


2.3.2 Технічні характеристики


2.3.2.1 Дальність виявлення (розпізнавання) візирним каналом типової цілі в денних умовах при метеорологічній дальності видимості не менше 2,5 км:

	– при природній освітленості місцевості

   від 100 до 104 лк і контрасті об’єкта

   щодо фону, км, не менше

– при природній освітленості місцевості

   від 10 до 100 лк, км, не менше
	4,0 (2,5)

1,5 (1,0)

	2.3.2.2 Час безперервної роботи формувача
лазерного інформаційного поля (ФЛІП), с
	16

	2.3.2.3 Кількість можливих повторних ввімкнень

інформаційного каналу в інтервалі часу 1 хв, рази
	2

	2.3.2.4 Перерва між включеннями по 2.3.2.3, хв, не менше
	3

	2.3.2.5 Кут поля зору прицільного каналу, …о, не менше
	5



2.3.3 Конструкція

2.3.3.1 Оптична система приладу наведення функціонально складається з двох каналів:

1) візирного – формує зображення місцевості, цілі і дозволяє навіднику спостерігати за ними;


2) інформаційного – формує поле керування.

2.3.3.2 Прилад наведення готовий до пуску ракети в разі прийняття сигналу «ГОТОВ», при цьому засвічується зеленим індикатор візирного каналу.

Під час пуску ракети на плату керування надходить сигнал «СХОД». Плата керування вмикає привід панкреатичного об’єктива і  лазерний модуль. Після цього відбувається вмикання сигналу «ИЗЛУЧЕНИЕ» (індикатор візирного каналу засвічується червоним) і вимкнення сигналу «ГОТОВ» (відсутнє зелене світіння індикатора візирного каналу).
Після закінчення часу робочого циклу формується сигнал «ВОЗВРАТ», згідно з яким відбувається вимкнення лазерного модуля.

2.4 Станок СПУ–3


2.4.1 Призначення

Станок СПУ–3 (рисунок 2.2) це механічний пристрій, який у складі комплексу призначений для:

– кріплення ПУ–3 на платформі;

– наведення ПУ–3 по азимуту і куту місця;

– розміщення комплексу в зборі на обраній позиції при використані за призначенням.
2.4.2 Технічні характеристики
2.4.2.1 Кут наведення:

– по азимуту, …о                                                                                            360

– по куту місця, …о                                                             від мінус 10 до +20

2.4.2.2 Висота горизонтальної лінії 

візування приладу наведення відносно
площини основи станка СПУ–3, мм                                                           750

2.4.3 Конструкція

Станок СПУ–3 в зборі являє собою конструкцію, до якої входять:

– тринога, у якої складаються ніжки;


– платформа з механізмом фіксації ПУ–3;


– механізм вертикального наведення, який забезпечує повертання платформи у вертикальній площині шляхом повертання маховика;


– корпус з механізмом горизонтального наведення, який забезпечує повертання складових частин станка СПУ–3 відносно триноги у горизонтальній площині. 

На корпусі вмонтовано ампулу рівня для перевірки горизонтальності установки станка СПУ–3 на поверхні.

На механізмі горизонтального наведення розташовано перемикач для зміни швидкості повертання з нормальної на прискорену (в 3,15 рази) і навпаки.


2.5.3 Імітатор И–РК–3–М

2.5.3.1 Імітатор И–РК–3–М (далі за текстом – імітатор)  призначений для імітації наявності виробу на ПУ–3 та імітації  циклограми пуску ракети.

 
2.5.3.2 На імітаторі розташовані індикатори «СХОД» і «ПУСК», які сигналізують про виконаний імітований пуск ракети.


2.5.4 Переносні пристрої


Переносні пристрої призначені для доставки складових частин комплексу на позицію. До переносних пристроїв належать:


1) в’юк №1
– рюкзак для укладання ПУ–3;

2) в’юк №2 (3 шт.)
– рюкзак для укладання одного виробу;


3) сумка СПУ–3
– сумка для укладання станка СПУ–3.


Примітка – Переносні пристрої не призначені для зберігання і транспортування складових частин комплексу, а є лише засобом для їхньої доставки на позицію.


2.5.5 Засоби очищення елементів конструкції комплексу


До засобів очищення елементів конструкції комплексу належать:


1) серветка  – для очищення об’єктиву приладу наведення;

2) пензель флейцовий – для очищення елементів конструкції ПУ–3.

2.5.6 Штирі у чохлі

Штирі у чохлі призначені для додаткового кріплення станка СПУ–3 на поверхні ґрунту.

3 ВИКОРИСТАННЯ ЗА ПРИЗНАЧЕННЯМ

3.1 Загальні вказівки


3.1.1 Суворе виконання правил експлуатації, які викладено у цій настанові щодо експлуатування, і своєчасне проведення всіх видів технічного обслуговування забезпечують справність і бойову готовність комплексу.


Необхідно пам’ятати, що відступи від вказівок, які викладено у настанові щодо експлуатування, можуть викликати вихід з ладу як окремих елементів, так і всього комплексу, а також спричинити нещасні випадки.


3.1.2 ОСОБОВИЙ СКЛАД ПОВИНЕН ВИВЧИТИ І ЗНАТИ КОНСТРУКЦІЮ КОМПЛЕКСУ І ПРАВИЛА ЙОГО ЕКСПЛУАТАЦІЇ.


ЗАБОРОНЯЄТЬСЯ ДОПУСКАТИ ДО ЕКСПЛУАТАЦІЇ КОМПЛЕКСУ ОСОБОВИЙ СКЛАД, ЯКИЙ НЕ ВИВЧИВ ЙОГО КОНСТРУКЦІЮ І ПРАВИЛА ЕКСПЛУАТАЦІЇ.


3.1.3 Комплекс – це високоточний електро-оптико-механічний пристрій, що містить електронні блоки.


ОСОБОВИЙ СКЛАД ПОВИНЕН ДБАЙЛИВО СТАВИТИСЯ ДО КОМПЛЕКСУ, ЗАХИЩАТИ ЙОГО ВІД ПАДІНЬ І УДАРІВ.


3.2. Заходи безпеки


3.2.1 Комплекс безпечний під час службового поводження, зберігання, транспортування, стрільби у всіх умовах експлуатації і бойового застосування.


3.2.2 Комплекс забезпечує безпечне проведення стикувань і розстикувань виробу з ПУ–3.


3.2.3 Вказівки  заходів безпеки під час експлуатації приладу наведення – відповідно до настанови щодо експлуатування ЦРИК.201219.116 РЭ.

УВАГА: ДО СКЛАДУ ПРИЛАДУ НАВЕДЕННЯ ВХОДИТЬ  ПОТУЖНЕ ВУЗЬКОНАПРАВЛЕНЕ ДЖЕРЕЛО ЛАЗЕРНОГО ВИПРОМІНЮВАННЯ, ЯКЕ  НЕБЕЗПЕЧНЕ ДЛЯ НЕЗАХИЩЕНИХ ОЧЕЙ ТА ШКІРИ ЛЮДИНИ. 

У РАЗІ РОБОТИ (ПЕРЕВІРКИ) ПРИЛАДУ НАВЕДЕННЯ НА МАЙДАНЧИКАХ АБО В ЗАКРИТИХ ПРИМІЩЕННЯХ НЕОБХІДНО ВСТАНОВИТИ  ЗНАКИ, НАПИСИ І ЗАГОРОЖІ,  ЩО ЗАСТЕРІГАЮТЬ І ПЕРЕШКОДЖАЮТЬ ПРОХОДУ ЛЮДЕЙ!
У РАЗІ РОБОТИ ПРИЛАДУ НАВЕДЕННЯ ЗаБОРОНЯЄТЬСЯ:

– вноситИ в ПРОМІНЬ лазера слЮсарнІ І монтажнІ ІнструментИ, перекрИватИ ПРОМІНЬ рукоЮ АБО предметами;

– направлятИ ПРОМІНЬ лазера на ЛЮДИНУ;

– ДИВИТИСЬ У ВИХІДНЕ ВІКНО приЛАДУ;

– наводитИ ПРИЛАД на ДзеркальнІ І СВІТЛОВІДБИВНІ поверхні  на ВІДСТАНЬ не менШЕ 50 м.


3.2.4 В разі роботи з виробом повинні дотримуватися правила безпеки, встановлені для роботи з боєприпасами, і відповідно до настанови щодо експлуатування 7Х1.480.018 РЭ.

УВАГА: КАТЕГОРИЧНО ЗАБОРОНЯЄТЬСЯ ВИЙМАТИ РАКЕТУ З КОНТЕЙНЕРА!

Безпека експлуатації виробу забезпечується суворим виконанням заходів пожежної безпеки.


3.2.5 Виріб в упаковці, що впав з висоти менше 1,5 м або без упаковки менше 0,5 м, допускається до стрільби тільки після ретельного зовнішнього огляду на відсутність пошкоджень.


3.2.6 Виріб після падіння в упаковці з висоти більше 1,5 м або без упаковки з висоти більше 0,5 м підлягає знищенню згідно із вказівками настанови щодо експлуатування 7Х1.480.018 РЭ.


3.2.7 ЗАБОРОНЯЄТЬСЯ ВИКОНУВАТИ СТРІЛЬБУ КОМПЛЕКСОМ, ЯКЩО ВИЯВЛЕНІ МЕХАНІЧНІ ПОШКОДЖЕННЯ (ВМ'ЯТИНИ, ВІДКОЛИ, ТРІЩИНИ) НА КОРПУСІ ВИРОБУ.

Виріб із зазначеними дефектами підлягає поверненню на склад боєприпасів.


3.2.8 Встановлення виробу на ПУ–3 виконувати при вимкненому живленні ПУ–3.


3.2.9 ПРИ СТРІЛЬБІ КОМПЛЕКСОМ ДЛЯ ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ ТРАВМОБЕЗПЕКИ ВІД ВПЛИВУ ІМПУЛЬСНОГО ШУМУ ВИСОКОЇ ІНТЕНСИВНОСТІ І ВИСОКОТЕМПЕРАТУРНОГО ГАЗУ, ЯКИЙ ВИНИКАЄ В ПРОЦЕСІ СТАРТУ РАКЕТИ, НАВІДНИК ПОВИНЕН БУТИ ОДЯГНЕНИЙ У ШТАТНЕ ОБМУНДИРУВАННЯ, КАСКУ І ВИКОРИСТОВУВАТИ ЗАСОБИ ІНДИВІДУАЛЬНОГО ЗАХИСТУ ОРГАНІВ СЛУХУ І ЗОРУ.

3.2.10 ЗАБОРОНЯЄТЬСЯ ВИКОНУВАТИ СТРІЛЬБУ КОМПЛЕКСОМ В РАЗІ ПЕРЕБУВАННЯ ОСОБОВОГО СКЛАДУ ПОЗА УКРИТТЯМ ЗА ПУ–3 НА ВІДСТАНІ МЕНШЕ 20 м, а ТАКОЖ ПЕРЕД ПУ–3 У НАПРЯМКУ СТРІЛЬБИ. ПРИ ЦЬОМУ НЕОБХІДНО ВРАХОВУВАТИ, ЩО НА ВІДСТАНІ ВІД 100 ДО 150 м ПЕРЕД ПУ–3 ВІДБУВАЄТЬСЯ ПАДІННЯ СТАРТОВОГО ДВИГУНА.


СТРІЛЬБУ НА дальностях ВІД 100 ДО 300 м ВИКОНУВАТИ ТІЛЬКИ в БОЙОВИХ УМОВАХ ЧЕРЕЗ МОЖЛИВЕ УРАЖЕННЯ КОМПЛЕКСУ І ОСОБОВОГО СКЛАДУ ОСКОЛКАМИ Під час ВИБУХУ БОЙОВОЇ ЧАСТИНИ ВИРОБУ.


ДЛЯ ЗМЕНШЕННЯ ВПЛИВУ НАДЛИШКОВОГО ТИСКУ НА ОБЛАСТЬ ТУЛУБА І НИЖНІХ КІНЦІВОК НАВІДНИКА ПРИ СТРІЛЬБІ        (У ВСІХ ПОЛОЖЕННЯХ), ЗАДНІЙ ЗРІЗ ВИРОБУ РОЗТАШОВУВАТИ НА МАКСИМАЛЬНОМУ ВІДДАЛЕННІ ВІД ТУЛУБА.


3.2.11 ПІД ЧАС НАВЧАЛЬНОЇ СТРІЛЬБИ КОМПЛЕКСОМ НА ПОЛІГОНІ, У ВИПАДКУ ЯКЩО БОЙОВА ЧАСТИНА ВИРОБУ НЕ РОЗІРВАЛАСЬ ПРИ НЕПОПАДАННІ ВИРОБУ В ЦІЛЬ, ЗАБОРОНЯЄТЬСЯ ДОТОРКАТИСЯ І БРАТИ В РУКИ ЗАЛИШКИ БОЙОВОЇ ЧАСТИНИ ВИРОБУ, ЯКА НЕ РОЗІРВАЛАСЬ, АБО ЇЇ СКЛАДОВІ ЕЛЕМЕНТИ.

Бойова частина підлягає знищенню на місці падіння згідно із вказівками, які викладено в нормативних документах з експлуатації ракетно–артилерійського озброєння, що діють в експлуатуючій організації.


3.3 Підготовка комплексу до похідного стану

3.3.1 Вийняти з ящика пакувального комплексу складові частини комплексу і оглянути їх ззовні.


3.3.2 Виконати заряд МП–3 відповідно до вказівок 2.5.2.3 цього документа. Установити МП–3 в ПУ–3.

3.3.3 Виконати підготовку комплексу в наступній послідовності:


1) встановити ПУ–3 на стійку горизонтальну поверхню (ящик, стіл, підлога);


2) перевірити початковий стан органів керування комплексу:

    – кнопка «ВВІМК/POWER» ПУ–3 повинна бути віджата;

    – ручка  пуску  повинна  бути  в   положенні "пуск заборонено", при якому важіль ручки пуску на рамі пусковій ПУ–3 розташований горизонтально;


3) зняти заглушку із з'єднувача «Х4» ПУ–3;


4) відкрити кришку об'єктива приладу наведення. При необхідності протерти їх серветкою із складу ИП–3.


3.3.4 Провести тестування комплексу в наступній послідовності:


1) виконавши вказівки 3.3.3 цього документа встановити імітатор  на   ПУ–3, просунувши його вперед зусиллям руки;


2) натиснути кнопку «ВВІМК/POWER» ПУ–3 –  живлення комплексу увімкнено. Протягом часу 2–3 с виконується ініціалізація комплексу, при цьому на ПУ–3 поперемінно засвічуються світлодіоди індикатора «ЖИВ/BATTERY», індикатор «ГОТОВ/READY» світиться червоним.

Після завершення ініціалізації комплексу індикатор «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 засвітиться зеленим, а індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3 буде блимати зеленим;

3) натиснути фіксатор на ручці пуску ПУ–3 і повернути її до фіксації в положенні "пуск дозволено", при цьому індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3  засвітиться зеленим без блимання.

УВАГА: У РАЗІ РОБОТИ ПРИЛАДУ НАВЕДЕННЯ ДОТРИМУВАТИСЬ ЗАХОДІВ БЕЗПЕКИ, НАВЕДЕНИХ В 3.2.3 ЦЬОГО ДОКУМЕНТА!

4) натиснути і утримувати (не менше 4 с) кнопку «ПУСК/FIRE»   на ручці пуску ПУ–3, при цьому: на імітаторі короткочасно засвітяться  індикатор «ПУСК», а через час 1–2 с  індикатор «СХОД»; на ПУ–3 індикатор «ГОТОВ/READY» засвітиться червоним, а на  індикаторі «ЖИВ/BATTERY» почнуть поперемінно засвічуватися світлодіоди. Відпустить кнопку «ПУСК/FIRE».   

Після завершення імітованого пуску ракети індикатори «ГОТОВ/READY» і «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 засвітяться зеленим;

5) натиснути фіксатор на ручці пуску ПУ–3 і повернути її в положення "пуск заборонено", при цьому індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3 почне блимати зеленим, індикатор «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 світиться зеленим;

6) через час 30 с повторити вказівки 3.3.4.3) – 3.3.4.5) цього документа, при цьому  натискати і утримувати  кнопку «ПУСК/FIRE», що встановлена   на рамі пусковій ПУ–3;

7) натиснути кнопку «ВВІМК/POWER» ПУ–3 – живлення комплексу вимкнено, при цьому гаснуть індикатори «ГОТОВ/READY» і «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3;


8) зняти імітатор з ПУ–3, для чого натиснути на важіль фіксатора механізму пуску ПУ–3 і зусиллям руки просунути імітатор назад;


9) встановити заглушку на з'єднувач «Х4» ПУ–3;


10) закрити кришку об'єктиву приладу наведення. 


3.4 Переведення комплексу в похідний стан

3.4.1 Вийняти з ящиків пакувальних вироби, укласти їх на кришки ящиків або стіл, на ложементи, які витягнуті з тих же ящиків. Оглянути. Вироби повинні бути закриті з обох боків гумовими заглушками, електричні з'єднувачі повинні бути закриті прозорими плівками. Плівки не повинні мати отворів від стикування відповідного електричного з'єднувача. На виробах не повинно бути вм'ятин, подряпин, слідів корозії на металевих деталях.


3.4.2 Виконавши вказівки 3.3, 3.4.1 цього документа, виконати переведення комплексу в похідний стан в наступній послідовності:


1) укласти ПУ–3 об'єктивом вгору у в’юк №1 (рисунок 3.1), затянути ремені;


Укласти УЗУ–4, а також МП–3 і серветки із складу ИП–3 у кишеню в’юка №1;


2) укласти станок СПУ–3 і штирі у чохлі в сумку СПУ–3 (рисунок 3.2);

3) укласти виріб (1–3 шт.) у в’юк №2 (1–3 шт.), для чого:


 – розстелити в’юк №2 на ґрунті, укласти виріб таким чином, щоб конічна кришка контейнера при перенесенні була внизу (рисунок 3.3);


 – закрити верхній клапан в’юка №2, затягти ремені.


Складові частини комплексу, які укладені у в’юки, готові для висування бойової обслуги на позицію.


3.5 Склад бойової обслуги і її обов'язки


3.5.1 Склад бойової обслуги визначає командування підрозділу залежно від поставленого завдання.


3.5.2 Для доставки комплексу на вогневу позицію потрібна обслуга в складі двох людей, з яких:


1) перший переносить на спині в’юк №1 з ПУ–3;


2) другий переносить на спині в’юк №2 з виробом та сумку СПУ–3.


П р и м і т к и

1 Передбачена можливість перенесення ПУ–3 і станка СПУ–3 однією людиною шляхом кріплення сумки СПУ–3 до в’юку №1.

2 При необхідності одночасної доставки всіх трьох виробів у в’юках №2 допускається залучення ще двох людей або послідовне перенесення виробів однією людиною.


3 По можливості комплекс у похідному стані може бути доставлено на місце бойового застосування автотранспортом.


3.5.3 Стрільбу комплексом виконує навідник без участі інших членів бойової обслуги.

[image: image2.png]



Рисунок 3.1– В’юк №1 з ПУ–3
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Рисунок 3.2 – Сумка СПУ–3 зі станком СПУ–3
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Рисунок 3.3 – В’юк №2 з виробом


3.6 Переведення комплексу з похідного стану в бойовий

3.6.1 Після прибуття бойової обслуги на вогневу позицію (підготовлену або непідготовлену) необхідно вибрати місце для розгортання комплексу з урахуванням способу ведення стрільби – із станка СПУ–3 або з упору.
Місце для розгортання комплексу повинно перебувати на лінії прямої видимості передбачуваної цілі.

У випадку стрільби без застосування станка СПУ–3, встановити  ПУ–3  на підвищення від поверхні землі на висоту не менше 0,7 м.


Доставлені в’юки покласти на ґрунт, провести розгортання комплексу.


3.6.2 Розгортання комплексу

3.6.2.1 Розгортання комплексу без застосування станка СПУ–3 виконати в наступній послідовності:


1) витягнути з в’юка №1 ПУ–3 (з МП–3);


2) виконати вказівки 3.3.3 цього документа;


3) витягнути виріб з в’юка №2, запобігаючи потраплянню бруду, пилу, води на з'єднувач і зачепи;


4) встановити виріб на ПУ–3, для чого:


– встановити передні і задні зачепи виробу у відповідні пази механізму пуску ПУ–3. Зусиллям руки, тримаючи ремінь контейнера, просунути виріб вперед до спрацьовування фіксатора ПУ–3 – важіль механізму пуску повинен стати в початкове положення;


– зняти з контейнера виробу передню і задню заглушки і укласти їх у в’юк №2.

3.6.2.2 Розгортання комплексу з застосуванням станка СПУ–3 виконати в наступній послідовності:


1) витягнути станок СПУ–3 і штирі у чохлі з сумки СПУ–3;

2) розкласти ніжки триноги станка СПУ–3.  Встановити станок СПУ–3 на горизонтальну поверхню таким чином, щоб одна з трьох ніжок триноги була встановлена в передбаченому направленні стрільби. Перевірити горизонта-льність встановлення станка СПУ–3 по ампулі рівня.
Примітка – У разі необхідності вставити штирі в отвори ніжок триноги для більшої стійкості положення станка СПУ–3 на поверхні ґрунту; 


3) витягнути з в’юка №1 ПУ–3 (з МП–3);

4) встановити і закріпити фіксатором ПУ–3 на станку СПУ–3; 

5) виконати вказівки 3.3.3.2) – 3.3.3.4)  цього документа;

6) виконати вказівки 3.6.2.1.3), 3.6.2.1.4) цього документа.


3.7 Порядок бойового застосування


3.7.1 Бойове застосування комплексу проводити в наступній послідов-ності:

1) виконуючи вказівки 3.6 цього документа:

– вибрати місце і спосіб ведення стрільби;

– провести розгортання комплексу та встановити підготовлений комплекс на вибраній позиції;


2) натиснути кнопку «ВВІМК/POWER» ПУ–3 –  живлення комплексу увімкнено. Протягом часу 2–3 с виконується ініціалізація комплексу, при цьому на ПУ–3 поперемінно засвічуються світлодіоди індикатора «ЖИВ/BATTERY», індикатор «ГОТОВ/READY» світиться червоним.

Після завершення ініціалізації комплексу індикатор «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 засвітиться зеленим, а індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3 буде блимати зеленим;

3) за допомогою оптичного прицілу виявити,  розпізнати та виконати наведення на ціль. Після прийняття рішення про пуск ракети, натиснути фіксатор на ручці пуску ПУ–3 і повернути її до фіксації в  положення "пуск дозволено", при цьому індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3  засвітиться зеленим без блимання. З кнопки «ПУСК/FIRE» ПУ–3 знімається електричне блокування. Комплекс готовий до пуску ракети;

4) натиснути і утримувати (не менше 4 с) кнопку «ПУСК/FIRE»  на ручці пуску ПУ–3 або на рамі пусковій ПУ–3, при цьому формується сигнал «ПУСК» і через час 2–3 с відбувається схід ракети і вмикається лазерне випромінювання. Індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3 засвітиться червоним, а на індикаторі «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 почнуть поперемінно засвічуватися світлодіоди. Утримувати  прицільну марку на цілі до ураження цілі ракетою, але не більше 17 с.  
Після завершення бойового пуску ракети індикатори «ГОТОВ/READY» і «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 засвітяться зеленим;

5) натиснути фіксатор на ручці пуску ПУ–3 і повернути її в положення "пуск заборонено", при цьому індикатор «ГОТОВ/READY» ПУ–3 почне блимати зеленим, індикатор «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3 світиться зеленим;

6) натиснути кнопку «ВВІМК/POWER» ПУ–3 – живлення комплексу вимкнено, при цьому гаснуть індикатори «ГОТОВ/READY» і «ЖИВ/BATTERY» ПУ–3.

3.7.2 Зняти контейнер з ПУ–3, для чого натиснути на важіль фіксатора механізму пуску ПУ–3 і зусиллям руки, тримаючи ремінь контейнера, просунути його назад.

П р и м і т к и

1 Для виконання наступної стрільби встановити інший виріб і повторити вказівки 3.7 цього документа.


2 В разі припинення стрільби перевести комплекс із бойового стану в похідний згідно із вказівками 3.8 цього документа.


3.7.3 Під час експлуатації комплексу необхідно вести облік наробітку комплексу з відповідними записами в паспорті.


3.8 Переведення комплексу з бойового стану в похідний

3.8.1 Переведення комплексу з бойового стану в похідний без застосування станка СПУ–3 проводити в наступній послідовності:


1) установити на порожній контейнер (або невикористаний виріб) передню і задню заглушки і укласти його у в’юк №2;


2) установити заглушку на з'єднувач «Х4» ПУ–3;


3) закрити кришку об'єктиву приладу наведення;


4) укласти ПУ–3 у в’юк №1.


3.8.2 Переведення комплексу з бойового стану в похідний із застосуванням станка СПУ–3 проводити в наступній послідовності:


1) виконати вказівки 3.8.1.1) – 3.8.1.3) цього документа;


2) зняти ПУ–3 з станка СПУ–3;


3) виконати вказівку 3.8.1.4)  цього документа;


4) скласти ніжки триноги. Станок СПУ–3 вкласти в сумку СПУ–3.

Примітка – У випадку використання штирів – зняти їх з ніжок триноги,  укласти їх в чохол, потім в сумку СПУ–3.


3.8.3 Доправити укомплектовані в’юки на нову вогневу позицію або на місце зберігання комплексу.


3.9 Укладання складових частин комплексу
                у штатний ящик пакувальний комплексу


3.9.1 Після прибуття бойової обслуги на місце зберігання комплексу необхідно:


1) розкрити в’юк №1 і сумку СПУ–3, витягнути їх складові. Витягнути МП–3 з ПУ–3;

2) розкрити в’юк №2 (в’юки) витягнути порожній контейнер або невикористаний виріб. Порожній контейнер підлягає списуванню. Невикористаний виріб оглянути на відсутність пошкоджень, укласти в штатний ящик пакувальний і здати на склад;


3) оглянути складові частини комплексу, очистити їх від бруду, пилу і вологи, при необхідності просушити в’юки;


4) укласти і закріпити складові частини комплексу в штатний ящик пакувальний комплексу відповідно до вказівок 1.6.3 цього документа.


3.10 Особливості застосування комплексу у різних кліматичних умовах


3.10.1 Пуск ракет дозволяється робити в діапазоні температур від 
мінус 40 до +60 ºС.


3.10.2 ЗАБОРОНЕНО ПУСК РАКЕТИ ПІД ЧАС СИЛЬНОГО ДОЩУ АБО СНІГОПАДУ.

В умовах обмеженої видимості (туман, сутінки, невеликий дощ або сніг) пуск дозволяється за умови забезпечення візуального виявлення цілі і можливості прицілювання.


В разі проведення стикування складових частин комплексу під час непогоди не допускається попадання води на контакти їхніх з'єднувачів і з'єднувачів кабелів.

3.10.3 В разі різкого перепаду температур (холод–тепло) можливе запотівання оптичних приладів. Запотівання самоусувається через 20-30 хв після перебування комплексу в середовищі з температурою вище 0 ºС.


Після протирання оптичних приладів чистою фланелевою серветкою пуск ракети можливий через 15 хв після перебування комплексу в середовищі з температурою вище 0 ºС.


3.10.4 Готовий до бойового застосування на вогневій позиції комплекс у разі перерви в роботі накрити в’юком.


3.10.5 Особливості експлуатації комплексу в умовах сухого і вологого тропічного клімату зазначено в розділі 7 цього документа.


3.11 Робота з комплексом на марші


3.11.1 В разі знаходження вогневої позиції на невеликій відстані або у важкодоступній місцевості, перебазування комплексу здійснювати переносом у в’юках силами бойової обслуги.


3.11.2 В разі знаходження вогневої позиції на значній відстані, перебазування здійснювати із застосуванням автотранспорту.


Необхідно захищати комплекс від ударів, поштовхів і падіння від час маршу, при посадці на автотранспорт і висадці.


3.11.3 На привалах складові частини комплексу укладати по можливості на будь–яку підкладку, що забезпечує їх стійке положення, і захищати їх від опадів, а в жаркий час  від попадання прямих сонячних променів.


3.11.4 Після закінчення маршу необхідно провести поточне обслуговування комплексу.
РАКЕТА

1 ОПИС І РОБОТА ВИРОБУ 


1.1 Призначення

1.1.1 Виріб РК–3ОФ 7Х1.480.018 у складі комплексу 216  7Х1.620.216  (далі по   тексту – комплекс) і виріб РК–3ОФ САРМАТ 7Х1.480.018–01 у складі комплексу САРМАТ (далі по  тексту – комплекс)  призначені для ураження малорозмірних цілей типу ДОТ, ДЗОТ, легкоброньованих об'єктів (типу БМП) і неброньованих об'єктів (автомобіль) і завислих вертольотів, а також живої сили противника.


1.1.2 Виріб РК–3К 7Х1.480.023 у складі комплексу призначений для ураження броньованих нерухомих і рухомих об'єктів, які мають комбіновану, рознесену або монолітну броню, у тому числі з динамічним захистом, а також завислих вертольотів.


1.1.3 Виріб РК–3И 7Х1.480.020 призначений для набуття практичних навичок стрільби керованими виробами. На відміну від виробу РК–3ОФ        (РК–3ОФ САРМАТ, РК–3К) у виробі РК–3И встановлено Б–3И.


1.2 Умови експлуатації


1.2.1 Температура навколишнього середовища, ºС:


– робоча
      від мінус 40 до +60


– гранична знижена
                         мінус 50


– гранична підвищена
                                 +65


1.2.2 Знижений атмосферний


тиск, кПа (мм рт. ст.)
                      70,1 (526)


1.2.3 Відносна вологість повітря

                   при температурі +25 ºС, %, не більше
                                  98


1.2.4 Пряма оптична видимість цілі в таких умовах бойового застосування:


– на місцевості з будь-яким рельєфом, ґрунтом і покривом;


– при активних і пасивних перешкодах, що виникають на полі бою;


– за несприятливих метеорологічних умов (туман, серпанок, марево, при вітрі з поривами до 20 м/с), а також при задимленості і запиленості атмосфери;


– при розташуванні виробу і цілі на місцевості з висотою до 3000 м над рівнем моря;


– при стрільбі над водною поверхнею і по цілях на плаву.


1.3 Технічні характеристики


1.3.1 Дальність ураження цілі, м
              від 100 до 2500


1.3.2 Час польоту ракети Р–3 на 


дальність 2000 м, с, не більше
                                    12


1.3.3 Виріб залишається придатним 


до бойового застосування після падіння


в упаковці в будь-якому положенні


на будь-яку підставу з висоти, м
                                   1,5


1.3.4 Тип бойової частини:


– Р–3ОФ, Р–3ОФ САРМАТ
       осколково-фугасна


– Р–3К
 тандемна кумулятивна

– Р–3И                                                                                            інертна

1.3.5 Броньопробиття Р–3К за


динамічним захистом, мм, не менше
                                 500


1.3.6 Броньопробиття 


Р–3ОФ, Р–3ОФ САРМАТ, мм, не менше
                                   50

1.3.7 Пробиття бетонної перешкоди

Р–3ОФ, Р–3ОФ САРМАТ, мм, не менше
                                 400
          1.3.8 Утворення осколків масою 2–3 г

під час підриву Р–3ОФ,

                    Р–3ОФ САРМАТ, шт., не менше
                                 150


1.3.9 Час взведення ПИМ–3, ПИМ–3–1, с
                 від 0,7 до 1,2


1.3.10 Система керування
                 автоматична, 


    з телеорієнтуванням


    у лазерному промені


1.3.11 Призначений строк експлуатації


виробу, років
                                   10


1.3.12 Калібр ракети Р–3, мм
                                 107


1.3.13 Довжина ракети Р–3, мм
                                1022


1.3.14 Діаметр контейнера ТПК–3, мм
                                  113


1.3.15 Довжина контейнера ТПК–3, мм
                                1180


1.3.16 Габарити ящика пакувального, мм, не більше:


– довжина
                                1290


– висота
                                  275


– ширина
                                  272


1.3.17 Маса, кг, не більше:


– ракети Р–3
                               10,25

– ракети Р–3 у контейнері ТПК–3
                               15,25


– ящика пакувального з виробом
                               31,50

1.4 Будова і робота виробу


1.4.1 Конструктивно виріб складається з:


– керованої ракети Р–3ОФ (Р–3ОФ САРМАТ, Р–3К, Р–3И) (далі по   тексту – ракета Р–3);


– транспортно-пускового контейнера ТПК–3;


– стартового двигуна СД–3.


Будова виробу наведена на рисунку 1.


1.4.2 Керування ракетою Р–3 у польоті здійснюється в інформаційному полі керування, яке створене променем оптичного квантового генератора (лазерним променем) приладу наведення ПН–КУ (далі по тексту – прилад наведення).


1.4.3 Стрільба ракетою Р–3 проводиться комплексом.


1.4.4 Пуск ракети Р–3 проводиться із транспортно-пускового контейнера ТПК–3, який установлено на пусковій установці ПУ–3.


Перед установкою виробу на ПУ–3 необхідно зняти передню і задню заглушки ТПК.


Для пуску ракети Р–3 необхідно повернути ручку пускової установки ПУ–3 до упору, відповідно до настанови щодо експлуатування на         комплекс. При повороті ручки знімається фіксація ракети Р–3 в ТПК–3. Пуск здійснюється натисканням кнопки на ручці, при цьому подається  електричний імпульс на блок апаратурний БА–3 (БА–3 САРМАТ). У блоці апаратурному здійснюється ініціація батареї БП–3 і ініціація системи керування ракетою Р–3. Система керування подає електричний імпульс на запальник стартового двигуна СД–3. Стартовий двигун СД–3 спрацьовує і виштовхує ракету Р–3 із ТПК–3 із заданою лінійною швидкістю. При виході ракети Р–3 із ТПК–3 відбувається розкриття і фіксація крил і рулів, а також спрацьовує датчик сходу. У цей момент на ПУ–3 здійснюється включення лазерного каналу. Після закінчення часу затримки подається електричний імпульс на запальник маршового двигуна Д–3, двигун спрацьовує, забезпечує відділення стартового двигуна СД–3 і розганяє виріб на траєкторії. Далі ракета Р–3 продовжує політ в інформаційному полі, яке створене лазерним променем приладу наведення.









































































